
Dopplerfrequenzen bei monostatischem Radar
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Die untenstehenden Nomogramme zeigen den Zusammen-

hang zwischen der Dopplerfrequenz fD und der Relativge-

schwindigkeit vr zwischen Radarsystem und Radarziel einer

monostatischen Radaranordnung bei verschiedenen Sende-

frequenzen fS. Die Skalen stellen also grafisch die lineare Be-

ziehung
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dar. Die jeweils zugrunde liegende Sendefrequenz ist am lin-

ken Rand angegeben. Es wurden die für Radarsysteme im

automobilen Bereich wichtigen Frequenzen 24GHz, 60GHz

und 77GHz ausgewählt. Die obere Skala zeigt die Relativge-

schwindigkeit in km/h und die untere Skala gibt die korre-

spondierende Dopplerfrequenz in kHz an.
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